MOTORTREIBER
SBC-MD-DRV8825

Joy-IT powered by SIMAC Electronics GmbH - Pascalstr. 8 - 47506 Neukirchen-Vluyn - www.joy-it.net




1. ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Sehr geehrte*r Kunde *in,

vielen Dank, dass Sie sich fir unser Produkt entschieden haben. Im
Folgenden zeigen wir lhnen, was bei der Inbetriebnahme und der
Verwendung zu beachten ist.

Sollten Sie wahrend der Verwendung unerwartet auf Probleme stof3en, so
konnen Sie uns selbstverstandlich gerne kontaktieren.

2. PINBELEGUNG

[ ]—10 FAULT

FAULT

o ENABLE: Dieser Pin wird verwendet, um den Treiber zu deaktivieren,
wenn dieser Pin auf High (H) gesetzt wird, und zu aktivieren, wenn er auf
Low (L) gesetzt wird. Interner Pull-Down-Widerstand ist vorhanden.

e MO0, M1, M2: Diese Pins werden verwendet, um die Mikroschrittauflosung
einzustellen. Sie sind mit Pull-Down-Widerstanden versehen und konnen
durch verschiedene High-/Low-Kombinationen konfiguriert werden, um
die gewlinschte Schrittauflosung einzustellen.

o RESET: Setzt den Treiber in den Anfangszustand zurlick, wenn dieser Pin
auf Low (L) gesetzt wird.

e SLEEP: Schaltet den Treiber in den Energiesparmodus, wenn dieser Pin
auf Low (L) gesetzt wird.

e STEP: Dieser Pin wird verwendet, um einen Schrittbefehl an den Treiber
zu senden. Jedes High-Signal (H) auf diesem Pin bewegt den Motor um
einen Schritt in der eingestellten Schrittauflosung.

« DIR: Dieser Pin bestimmt die Drehrichtung des Motors. Ein High-Signal
(H) kann beispielsweise fiir Vorwarts- und ein Low-Signal (L) fiir Riick-
wartsrichtung stehen.

« VMOTOR: Dieser Pin wird an die Versorgungsspannung des Motors an-
geschlossen. Er kann Spannungen zwischen 8,2V und 45 V aufnehmen.

e GND: Dieser Pin ist die gemeinsame Masse flir die Motor- und die Logik-
versorgung.

o Al, A2, B1, B2: Diese Pins werden an die beiden Spulen des Bipolar-
Schrittmotors angeschlossen.

« FAULT: Dieser Pin zeigt an, dass ein Fehler aufgetreten ist (beispielsweise
Uberstromschutz oder thermische Abschaltung). Ein Low-Signal (L) auf
diesem Pin weist auf ein Problem hin.



3. MIKROSCHRITTE

Der DRV8825 ermoglicht die Einstellung verschiedener Mikroschrittauf-
[6sungen zur prazisen Steuerung von Schrittmotoren. Die Auflosung
der Schritte wird durch die Konfiguration von drei Pins auf dem Treib-
erboard eingestellt: MO, M1 und M2. Diese Pins sind mit Pull-Down-Wi-
derstanden ausgestattet, was bedeutet, dass sie standardmaRig auf
Low (L) gesetzt sind, es sei denn, sie werden aktiv auf High (H) gesetzt.

Durch unterschiedliche Kombinationen dieser Pins konnen Sie zwischen
sechs Schrittauflosungen wahlen: Vollschritt, Halbschritt, 1/4-Schritt,
1/8-Schritt, 1/16-Schritt und 1/32-Schritt. Hier ist die Pin-Konfiguration flr
jede Auflosung:

MO M1 M2 MIKROSCHRITTE
LOW LOW LOW Vollschritt
HIGH LOW LOW Halbschritt
LOW HIGH LOwW 1/4 Schritt
HIGH HIGH LOW 1/8 Schritt
LOW LOW HIGH 1/16 Schritt
HIGH LOW HIGH 1/32 Schritt
LOW HIGH HIGH 1/32 Schritt

HIGH HIGH HIGH 1/32 Schritt




4. EINSTELLEN DES MOTORTREIBERS

Die Einstellung des Stroms flir den DRV8825 Motortreiber ist essenziell, um
den Schrittmotor sicher und effizient zu betreiben. Wird der Strom zu hoch
eingestellt, kann der Motor Uiberhitzen, was langfristig die Wicklungen be-
schadigt und zu einem Ausfall fiihren kann. Ist der Strom hingegen zu niedrig,
erhalt der Motor nicht gentigend Leistung, wodurch er Schritte verlieren oder
gar nicht erst anlaufen kann. Zudem schiitzt eine korrekte Strombegrenzung
auch den Treiber selbst vor Uberlastung und Uberhitzung, da dieser bei zu
hohem Strom automatisch abschalten konnte. Deshalb ist es wichtig, den
maximalen Strom so einzustellen, dass er zur Spezifikation des Motors passt.

Um den Strom einzustellen, wird die sogenannte Referenzspannung (VREF)
am DRV8825-Potentiometer gemessen und angepasst. Diese Spannung steu-
ert direkt den maximalen Phasenstrom des Motors. Der DRV8825 nutzt fir
die Strommessung Widerstande mit einem Wert von 0,1 Ohm. Die Formel zur
Berechnung des Motorstroms lautet:

o Vref

max — 5w Rsense

Da Rsense bei unserem DRV8825 0,1Q betragt, vereinfacht sich die Formel

Inax = Vref x 2

Das bedeutet, dass eine eingestellte VREF von 0,6V einem maximalen Motor-
strom von 1,2A entspricht.

Um die Referenzspannung korrekt einzustellen, wird der Treiber entweder
direkt auf ein CNC-Board gesteckt oder eigenstandig mit einer geeigneten
Versorgungsspannung versorgt. Dabei sollte der Schrittmotor noch nicht an-
geschlossen sein, um Schaden zu vermeiden. Ein Multimeter wird im Gleich-
spannungsmodus verwendet, wobei die schwarze Messspitze auf GND gelegt
wird und die rote Messspitze den Messpunkt des Potentiometers beruhrt.
Durch vorsichtiges Drehen des Potentiometers im Uhrzeigersinn erhdht sich
VREF, wahrend sie sich gegen den Uhrzeigersinn verringert. Die gewunschte
Spannung wird anhand der vorherigen Berechnung eingestellt.

Nachdem der Strom entsprechend der Motor-Spezifikation angepasst wurde,
kann der Motor angeschlossen und getestet werden. Wahrend des Betriebs
sollte liberprift werden, ob der Motor sich sauber dreht, keine tibermalige
Hitzeentwicklung auftritt und der Treiber nicht in den Uberlastschutz geht.
Falls der Motor zu heifd wird oder sich ungewdhnlich verhalt, kann die Ein-
stellung noch einmal feinjustiert werden.




5. BEISPIEL-CODE

Dieses einfache Beispiel demonstriert die grundlegende Ansteuerung eines
Schrittmotors mit dem DRV8825 unter Verwendung eines Arduino

ACHTUNG !!!
Keine Endpositionserkennung, die Motoren stoppen nicht automatisch.

// Definiere die Pinbelegungen

const 1int dirPin = 5; // DIR Pin angeschlossen an Pin 5
const 1int stepPin = 2; // STEP Pin angeschlossen an Pin 2
const int enablePin = 8; // ENABLE Pin angeschlossen an Pin 8

void setup() {
// Setze die Pinmodi
pinMode (stepPin, OUTPUT) ;
pinMode(dirPin, OUTPUT) ;
pinMode (enablePin, OUTPUT);

// Aktiviere den Treiber
digitalWrite(enablePin, LOW);
}

void loop() {

// Setze die Drehrichtung

digitalWrite(dirPin, HIGH); // oder LOW fiir die andere
Richtung

// Mache 200 Schritte
for (int i = 0; i < 200; i++) {
// Einen Schritt machen
digitalWrite(stepPin, HIGH);
delayMicroseconds(800); // Pausieren zwischen den Schritten
digitalWrite(stepPin, LOW);
delayMicroseconds (800) ;
}

// Kurze Pause zwischen den Drehrichtungswechseln
delay (1000);

// Wechsle die Richtung
digitalWrite(dirPin, LOW); // Wechsle die Richtung zu LOW

// Mache 200 Schritte in die andere Richtung

for (int i = 0; i < 200; 1i++) {
digitalWrite(stepPin, HIGH);
delayMicroseconds (800) ;
digitalWrite(stepPin, LOW);
delayMicroseconds (800) ;

}

// Pause vor der ndchsten Runde
delay (1000);




6. WEITERE INFORMATIONEN

Unsere Informations- und Ricknahmepflichten nach dem
Elektrogesetz (ElektroG)

Symbol auf Elektro- und Elektronikgeraten:

I
Diese durchgestrichene Miilltonne bedeutet, dass Elektro- und
Elektronikgerate nicht in den Hausmdill gehoren. Sie miissen die
Altgerate an einer Erfassungsstelle abgeben. Vor der Abgabe haben Sie
Altbatterien und Altakkumulatoren, die nicht vom Altgerat umschlossen
sind, von diesem zu trennen.

Riickgabemoglichkeiten:

Als Endnutzer konnen Sie beim Kauf eines neuen Gerates, lhr Altgerat (dasim
Wesentlichen die gleiche Funktion wie das bei uns erworbene neue erfiillt)
kostenlos zur Entsorgung abgeben. Kleingerate, bei denen keine aullere
Abmessungen grofder als 25 cm sind kdnnen unabhangig vom Kauf eines
Neugerates in haushaltsiiblichen Mengen abgeben

werden.

Moglichkeit Riickgabe an unserem Firmenstandort wahrend der
Offnungszeiten:
SIMAC Electronics GmbH, Pascalstr. 8, D-47506 Neukirchen-Vluyn

Moglichkeit Riickgabe in lhrer Nahe:

Wir senden lhnen eine Paketmarke zu, mit der Sie das Gerat kostenlos an
uns zurucksenden konnen. Hierzu wenden Sie sich bitte per E-Mail an
Service@joy-it.net oder per Telefon an uns.

Informationen zur Verpackung:

Verpacken Sie lhr Altgerat bitte transportsicher, sollten Sie kein
geeignetes Verpackungsmaterial haben oder kein eigenes nutzen
mochten kontaktieren Sie uns, wir lassen lhnen dann eine geeignete
Verpackung zukommen.

7. SUPPORT

Wir sind auch nach dem Kauf fiir Sie da. Sollten noch Fragen offen bleiben
oder Probleme auftauchen, stehen wir lhnen auch per E-Mail, Telefon und
Ticket-Supportsystem zur Seite.

E-Mail: service@joy-it.net
Ticket-System: https://support.joy-it.net
Telefon: +49 (0)2845 9360 - 50

Fur weitere Informationen besuchen Sie unsere Website:
www.joy-it.net
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