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Einführung

Benötigte Werkzeuge

Dieser Bausatz ist der ideale Einstieg in die Welt der Hydraulik.

Mit dem hydraulischen Arm lassen sich sechs Achsen mit verschiedenen 
Bewegungen: den Greifer öffnen und schließen (max. 1.89''), das 
Handgelenk drehen (180°), das Handgelenk bewegen (98°), den Ellbogen 
bewegen (44°), die Basis drehen (270°) und die Schulter bewegen (45°). 
Vertikaler Bereich: 

16.35'', horizontaler Bereich: 12.42'', Hebeleistung: 50 g. Entfernen Sie 
den Greifer, dann kann den Saugmodus aktiviert werden. Mit dieser 
Funktion können Sie Gegenstände mit einer größeren Oberfläche 
hochheben (z.B. kleines Mobiltelefon). Dank des integrierten 
Bremssystems in den Hebeln können Sie alle Bewegungen sehr präzise 
ansteuern. ¡Super!

Dieser Roboterarm ist geil! Kinder werden die Grundprinzipien 
hydraulischer Systeme und deren Anwendung lernen. Der Bausatz enthält 
229 Teile und eine detaillierte und illustrierte Bedienungsanleitung. 
Hierdurch lässt sich der Roboterarm einfach montieren. Verbessern Sie 
Ihre technischen, mathematischen, wissenschaftlichen und 
technologischen Kompetenzen. Der Roboterarm funktioniert weder mit 
Batterie noch mit Motor, sondern nur über Wasser. Der Bausatz eignet 
sich für Kinder ab 10 Jahren.

Seitenschneider Schraubendreher Schere

Tissue-Papier Becher & Wasser Stift (fein)

Maßband oder Lineal



Das Produkt enthält funktionale scharfe Ecken und Spitzen.

P1 Blechschraube (kurz)
P2  Blechschraube (lang)
P3 Eisenstange (kurz)
P4 Eisenstange (lang)
P5 Bremsbelag
P6 Kappe (klein)
P7 Kappe (groß)
P8 Saugnapf
P9 Schwamm
P10 Feder (kleinste)
P11  Feder (kurz)
P12  Feder (mittelgroß)
P13  Feder (lang)

Liste mit mechanischen Teilen



Kunststoffteile

Scheiden Sie gegebenenfalls die Kunststoffteile.
Schneiden Sie diese aber nicht im Voraus.

P14 Weicher Schlauch
P15 Beutel mit Öl

Berühren Sie das Öl nicht wenn Sie den weichen Schlauch 
befestigen.





Hinweis: Schneiden Sie die Grate vor Montage ab.



Montage des Greifers

Schneiden Sie die Grate vor Montage ab.



Montage vom Fuß & Basis







G11 rastet hörbar ein, wenn Sie drücken. 

DRÜCKEN



frei drehen



Basis

Fuß



Montage des Hauptteils





Handgelenk

Unterarm



Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Richtung 
korrekt ist.



Handgelenk & Unterarm



Unterarm

Fuß & Basis

Handgelenk

Arm



Schneiden Sie die Grate vor Montage ab.

Beachten Sie, dass Sie E10 nicht umgekehrt montiert haben.

Ansicht von unten



Die Teile ölen

Montage des Zylinders HO-H5

Montage des Zylinders H0 

Tissue-Papier

Vergießen Sie kein Öl aus dem G9-Behälter.
Vergießen Sie kein Öl.

= Ölen

Ölen Sie die Teile korrekt (siehe Abb.).

Bemerkung: Ölen Sie die Teile, sobald – angezeigt wird.



Montage des Zylinders H1.



Montage des Zylinders H2.



Montage des Zylinders H3.



Montage des Zylinders H4.



Montage des Zylinders H5.



Montage des Zylinders HI1-I5.

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.

Zylinder I1-I2

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.

DRÜCKEN



Schneiden Sie die Grate vor Montage ab.

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.

Frontansicht

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.



Schneiden Sie die Grate vor Montage ab.

Rückansicht





Seitenansicht

DRÜCKEN





Schneiden Sie die Grate vor Montage ab.

Sehr wichtig

Saugnapf



Zylinder I3

Zylinder I4



Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.

Zylinder I5



Den Schlauch schneiden

Messen & markieren

P14 Weicher Schlauch

Textmarker (fein)

Verwenden Sie denselben Schlauch, um Schlauch 1 und Schlauch 0 
zu schneiden. Die Abbildungen sind nicht maßstabsgetreu.

Schneiden

Kodieren



Den Zylinder mit Wasser befüllen

Befüllen Sie den Zylinder mit einer halben Tasse Wasser.

1. Ziehen Sie den Kolben hoch (siehe Abb.).
2. Drücken Sie den Kolben runter.
3. Wiederholen Sie Schritt 2 & 3, um den Zylinder mit Wasser zu 
füllen.

Bemerkung
Füllen Sie den Zylinder mit Wasser wenn -- angezeigt wird.

Drücken Sie den Kolben runter.



Den Schlauch befestigen

Montage des Hydraulikzylinders

Verbinden Sie H5 mit I5.

Füllen Sie den Zylinder mit Wasser.



Drücken Sie ganz runter.

Ziehen Sie ganz hoch.

Drücken Sie den Kolben runter



Füllen Sie den Zylinder mit Wasser.

Drücken Sie ganz runter.

Ziehen Sie ganz hoch.

Drücken Sie den Kolben runter

Verbinden Sie H4 mit I4.



Füllen Sie den Zylinder mit Wasser.

Drücken Sie ganz runter.

Ziehen Sie ganz hoch.

Drücken Sie den Kolben runter

Verbinden Sie H3 mit I3.



Füllen Sie den Zylinder mit Wasser.

Drücken Sie ganz runter.

Ziehen Sie ganz hoch.

Verbinden Sie H2 mit I2.



Füllen Sie den Zylinder mit Wasser.

Drücken Sie ganz runter.

Ziehen Sie ganz hoch.

Verbinden Sie H1 mit I1.



Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.

Drücken Sie ganz runter.

Ziehen Sie ganz hoch.

Drücken Sie den Kolben runter



DRÜCKEN



Drücken Sie ganz runter.

Ziehen Sie ganz hoch.



Messen & markieren

Die Abbildungen sind nicht maßstabsgetreu.





Montage des Hebels

Sehr wichtig
P5 (Bremsbelag) muss sauber und ölfrei sein.
Reinigen und trockenen Sie P5 vor der Montage.

DRÜCKEN

Drücken Sie G19 runter.



Großes Loch
Kleines Loch

Hebel 1

Hebel 2

Hebel 3, 4, 5

VORDERSEITE



Montage des Controllers

Einheit 1: Zylinder H0.H1 & Hebel 1

Fuß & Basis

Hebel 1

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist

Vorderansicht





DRÜCKEN

ZIEHEN



Einheit 2: Zylinder H2 & Hebel 2

Hebel 2

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist

Vorderansicht



DRÜCKEN



DRÜCKEN

ZIEHEN



Einheit 3: Zylinder H3 & Hebel 3

Hebel 3

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist

Vorderansicht



DRÜCKEN



DRÜCKEN

ZIEHEN



Einheit 4: Zylinder H4 & Hebel 4

Hebel 4

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist

Vorderansicht



DRÜCKEN



DRÜCKEN

ZIEHEN



Einheit 5: Zylinder H5 & Hebel 5

Hebel 5

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist

Vorderansicht



DRÜCKEN



DRÜCKEN

ZIEHEN



Montage des Roboterarms



Markierung

Markierung



Markierung

Stecken Sie den weichen Schlauch in die Einkerbung.

MarkierungMarkierung



Draufsicht

Innenansicht

Nicht ziehen



Markierung



Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.



Markierung



Hebel 5

DRÜCKEN

DRÜCKEN



Verwenden Sie Ihre Hand und messen Sie ein Stück Schlauch von 
etwa 4 Fingern breit. Dies dient, um E17 und die Schläuche zu 
befestigen.

Markierung

Schlauch 1 – 2 – 3 – 4 – 5



Verwenden Sie Ihre Hand und messen Sie ein Stück Schlauch von 
etwa 4 Fingern breit. Dies dient, um E17 und die Schläuche zu 
befestigen.



Spielen

Warnung

Stellen Sie das Gerät auf einer ebenen und flachen Oberfläche auf.

Seien Sie vorsichtig wenn Sie den Arm bedienen und verwenden Sie 
nicht zu viel Macht.



Spielen: 2-6 ACHSEN



Ziehen Sie Hebel 1 rückwärts (siehe Abb.).

Greifer

Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.

Installation

Spielen – Greifer-Modus

Hebel 1



Stellen Sie sicher, dass die Richtung korrekt ist.

Greifer



Greifen Sie den Gegenstand. Drücken Sie Hebel 1 nach vorne.

Lassen Sie den Gegenstand los. Ziehen Sie Hebel 1 rückwärts.

Max. Hebeleistung: 50 g



Sehr wichtig – Schritt 2 muss völlig im Saugmodus ausgeführt 
werden.

Lassen Sie den Greifer los und installieren Sie ihn auf der Seite.

Spielen - Saugmodus

Greifer



Stellen Sie den Hebel in die mittlere Position (siehe Abb.).

Bedienen Sie die Hebel 2-6 (siehe Seite 77) und bewegen Sie den 
Saugnapf in die Richtung des Gegenstands.

Für die besten Ergebnisse, stellen Sie den Gegenstand, den Sie 
hochheben möchten auf einer ebenen Oberfläche, stellen Sie sicher, 
dass er größer ist als der Saugnapf und nicht mehr als 50 g wiegt.

Beachten Sie, dass der Gegenstand gut am Saugnapf 
befestigt ist.

Saugnapf
Gegenstand



Ziehen Sie Hebel 1 rückwärts (siehe Abb.) und beachten Sie, dass 
der Gegenstand gut am Saugnapf befestigt ist.

Lenken Sie das Handgelenk direkt in Richtung des 
Gegenstands.

Handgelenk



Stellen Sie Hebel 1 in die mittlere Position, um den Gegenstand 
loszulassen.

Drücken Sie Hebel 5 nach vorne, um den Gegenstand hochzuheben.



Hinweis: Installieren Sie den Gegenstand ein bisschen höher damit 
der Saugnapf den Gegenstand einfacher hochheben kann.



Problemlösung

• Funktioniert der Greifer nicht korrekt (öffnen oder 
schließen), überprüfen Sie dann folgende Schritte.

1. Überprüfen Sie, ob Sie den Greifer in der korrekten Position und 
Richtung installiert haben (siehe Abb., Seite 78, 79).

Ziehen Sie Hebel 1 rückwärts (siehe Abb.).

2. Kehren Sie zur Seite 32 zurück und überprüfen Sie, ob Schritt 16 
korrekt ausgeführt ist.

3. Überprüfen Sie, ob es zu viel Luft in Zylinder H1, I1 und 
Schlauch 1 gibt. Ist dies der Fall, kehren Sie zur Seite 42-45 zurück 
und montieren Sie wieder.

• Wenn der Saugnapf kann keine Gegenstande hochheben 
kann.

1. Kehren Sie zur Seite 81-84 zurück und überprüfen Sie, ob die 
Schritte 2-6 korrekt ausgeführt sind.
2. Überprüfen Sie, ob es zu viel Luft in Zylinder H1, I1 und 
Schlauch 1 gibt. Ist dies der Fall, kehren Sie zur Seite 42-45 zurück 
und montieren Sie wieder.



• Wenn der Funktionswinkel der Achsen 3/4/5 nicht auf 
Maximum-Position gestellt werden können

1. Überprüfen Sie, ob es zu viel Luft in Zylinder H3/4/5, I3/4/5 und 
Schlauch  3/4/5 gibt. Ist dies der Fall, kehren Sie zur Seite 37-40 
zurück und montieren Sie wieder.
2. Überprüfen Sie, ob alle Schläuche korrekt installiert und nicht 
verdrillt sind.  Bei verdrillten Schläuchen:
(a) kehren Sie zur Seite 66-75 zurück "Montage des Roboterarms", 
um zu überprüfen, ob alle Schläuche korrekt markiert wurden.
(b) kehren Sie zur Seite 46-48 "Messen & Markieren", um zu 
überprüfen, ob alle Schläuche korrekt abgeschnitten und markiert 
wurden.

• Schlechte Bewegung der sechsten Achse

1. Bewegt die sechste Achse nicht wenn Sie E2 drehen, kehren Sie 
zur Seite 19, Schritt 13 zurück und überprüfen Sie, ob E10 korrekt 
installiert wurde.

2. Überprüfen Sie, ob alle Schläuche korrekt installiert und nicht 
verdrillt sind. Bei verdrillten Schläuchen:
(a) kehren Sie zur Seite 66-75 zurück "Montage des Roboterarms", 
um zu überprüfen, ob alle Schläuche korrekt markiert wurden.
(b) kehren Sie zur Seite 46-48 "Messen & Markieren", um zu 
überprüfen, ob alle Schläuche korrekt abgeschnitten und markiert 
wurden.
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